Autonoomne robotlaev NYMO soidab ulehomme
iseseisvalt Keri saarele
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31. augustil ehk sel laupaeval kell 12 sdéidab autonoomne robotlaev NYMO
Leppneeme sadamast Keri saarele, et tahistada Keri tuletorni 300. aastapaeva.
Stmboolselt viiakse Keri saarele kittepuid muinastulede 66 I6kke sGutamiseks.

Tormi korral siiski robot veel merele ei lahe.

Hyrles OU ja MEC Insenerilahendused OU on koostdés Tallinna Tehnikallikooli
elektroenergeetika ja mehhatroonika instituudiga tegelenud selle aasta algusest
autonoomse robotlaeva valjaarendamisega. Robotlaeva nimeks on NYMO.

Robotlaeva arendamiseks dnnestus meeskonnal kaasata sihtasutuse Archimedes
nutika spetsialiseerumise rakendusuuringud toetus. Kokku on robotplatvormi
eelarve kuni 0,5 miljonit eurot.

Tallinna Tehnikaulikooli energeetikadoktor Heigo Moélderi sonul on NYMO
universaalne ja voimekas modullaarne robotplatvorm, mis véimaldab pakivedu
merel, tuvastada sadamas 6lireostust, teha mereuuringuid ja teisi merel sobivaid
operatsioone otsese inimese sekkumiseta. , Hetkel on tegemist protottuubiga,
mida mone konkreetse Ulesande jaoks on voimalik kohandada,” lisas Mdlder.

NYMO tehnilised andmed:

pikkus 2.5 m
laius 1.1 m
kandevoime 100 kg
veevaljasurve 250 kg

suvis 0.36 m
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