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ABB Grupp alustas jargmise pdlvkonna autonoomsete mobiilrobotite arendamisel koostddd startup firmaga Sevensense Robotics, kes on
juhtivaid tehisintellekti (AI) ja 3D visuaaltehnoloogiate pakkujaid.

Sevensense’i tehisintellekti ja navigatsioonitehnoloogia integreerimine vdimaldab tulevastel autonoomsetel mobiilrobotitel (AMR) toGtada
diinaamilisemates struktureerimata keskkondades. Tehnoloogia pakub klientidele enneolematut paindlikkust, kuna mobiilsed robotid
saavad iseseisvalt navigeerida keerulistes, diinaamilistes siseruumides ja viliskeskkonnas inimeste ldheduses.

Partnerlus Sevensense’iga on ABB strateegias jairgmine samm pérast ettevotte ASTI Mobile Robotics omandamist tdnavu juulis, et
arendada paindliku automatiseerimise jargmist pdlvkonda ja laiendada ABB robootika- ja automatiseerimisportfelli. Partnerlus
Sevensense’iga katab muuseas ka investeeringuid ABB riskikapitali iiksuse ABB Technology Ventures kaudu.

»Partnerlus Sevensense’iga on jarjekordne verstapost ABB joupingutustes, et tagada paindlik automatiseerimine meie klientide jaoks,”
iitles ABB robootika ja diskreetse automaatika &ritiksuse juht Sami Atiya. ,,Sevensense’i Al ja 3D kaardistamistehnoloogia integreerimine
ABB autonoomsete mobiilrobotite tehnoloogiaga aitab kiirendada tdnapéeva lineaarsete tootmisliinide asendamist tdielikult paindlike
tootmisvorgustikega. Meie ndgemus tulevasest tdokohast on selline, kus AMR-id liigutavad materjale, komponente ja valmistooteid
nutikate to6jaamade vahel {iha struktureeritumates ja diinaamilisemates tdokeskkondades ning meie partnerlus Sevensense’iga on oluline
samm selle visiooni realiseerimisel.”

Sevensense’i navigatsioonitehnoloogia kasutab 2D-lahendustest tipsemate 3D-kaartide loomiseks tdiustatud arvutivisiooni ja Al-
algoritme, mis viivad iilimate navigatsioonivdimalusteni ning kulutShusamate lahendusteni kui laserskaneerimispohine navigeerimine. 3D
Simultaneous Localization and Mapping (SLAM) tehnoloogiaga varustatud AMR suudab keskkonda tépselt tdlgendada, tuvastada inimese,
kaubaaluse voi teise roboti ning iseseisvalt teha otsuseid nende takistuste iimber navigeerimiseks. Selline intelligentsuse tase aitab kaasa
inimese ja masina ohutumale suhtlusele ning tagab, et tehaste ja ladude materjalivood on vdimalikult ohutud ja efektiivsed.

Esimesed pilootkliendiprojektid on kavandatud 2022. aastasse.
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